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Evolucion de las redes de transmision

¢Sabias que el boom del desarrollo de las redes de transmision a través del mundo fue
durante los anos de 1960y 1970?

Desde los anos 70's comenzo el intercambio de datos entre las subestaciones y los

centros de control, asi por primera vez las subestaciones fueron operadas remotamente y
sus interconexiones cruzaron las fronteras.

A continuacion, te presentamos la evolucion de las diferentes generaciones del sistema
SCADA:

Generacion de los sistemas SCADA

Representacion

En la primera generacion de los sistemas
SCADA operados remotamente, se utilizaba un
cable para cada sefal. Los cables se incluian E
en canales los cuales iniciaban en los equipos
instalados en el area de subestacion y corrian
hasta el cuarto de control. Los dispositivos

de control, automatizacion y proteccion

Centro de control

4
e

Sensores
Actores
Medidores
Proteccion
Registradores de
perturbaciones

Control de la
subestacion y muro
de supervision

I 1l 11 11

estaban incluidos en el panel de control que se
localizaba en el centro de control.
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Esquema del principio de la conexion del
sistema SCADA de primera y segunda
generacion.




El uso de cables de telecomunicaciones y
lineas de potencia de los edificios se utilizaron
para intercambiar informacion con el centro de
control. Es por ello que, la segunda generacion
de los sistemas SCADA, estuvo basada en

las unidades de terminales remotas digitales
(RTU) y protocolos de comunicacion serial,

los cuales estaban limitados en el alcance de
la comunicacion debido al cableado, como
pudiste observar en la imagen anterior.

La tercera generacion SCADA fue
implementada en 1986. Esta tecnologia se
basaba en un sistema de automatizacion de la
subestacion con una unidad de coordinacion
central y unidades de bahias digitales de
distribucion.

La cuarta generacion de los sistemas
SCADA esta basada en los sistemas de
automatizaciones de subestaciones enredy
ha sido aplicada desde 2004, de acuerdo con

la implementacion del estandar Ethernet y las
capas de enlace.
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Tercera generacion de los sistemas SCADA basados en
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Cuarta generacion de los sistemas SCADA, sistemas
de automatizaciones de subestaciones en red.




Ahora una PC industrial gestiona las funciones de la unidad central de estacion, la cual
provee las interfaces necesarias entre el bus de datos de la estacion, el control remoto WAN
y la entrega de datos a los clientes remotos.

La comunicacion Ethernet represent6 una revolucion en la tecnologia de comunicacion
debido a su principio de administracion de datos y su alto nivel de disefio, en donde se
abrid la oportunidad de aplicar sensores y actores digitales para el nivel de proceso, los
cuales unidos a través de Ethernet proveen la adquisicion de datos de manera digital y el
control mediante comunicacion serial.

En el caso del principio maestro-esclavo, el maestro requiere de unos pocos segundos para
interrogar a todos los esclavos en una secuencia de sondeo para la adquisicion de datos

y se le conoce como modo balanceado. Por otra parte, en el modo desbalanceado, se les

da alta prioridad a las senales como mensajes o comando que pueden ser interrumpidos o
alterados en la secuencia de sondeo.

En la siguiente imagen se muestra la comparacion del principio maestro-esclavo y el
modelo de comunicacion cliente servidor.
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El uso de Ethernet reemplazo a la arquitectura tradicional maestro-esclavo por el
cliente-servidor.

El modelo cliente servidor mantiene el acceso
a cada servidor a través de Ethernet al mismo
tiempo que un mensaje puede transmitir una
respuesta. Si existe mas de un mensaje de
acceso al mismo tiempo, este modelo puede
asignar prioridades y los atiende de la mas
alta a la mas baja.

Actualmente el protocolo Ethernet es el estandar para la comunicacion LAN/WAN, el cual
puede soportar varias capas y servicios. Las tareas de comunicacion de la industria, la red
eléctrica y los ambientes de oficina estan comunmente basados en este protocolo de red.




